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iR PAR rm AL AUT

D'\ns un 5\\'u,1m auntomatisé, les gorties e ¥’

D“ns un systeme

. Dan: un systéme automatisé, capteurs font partie

: '2 Dans la programmation en langage Grafeel
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ans un s’yqtémc auio mU:;L les entrées de automate sont relides :
! '1) E’.L.\ capteurs b) aux nréactionneurs ¢) aux actionne
outomate sont relides

Aam

(G s

21

(SRS

2)

X capteurs b) aux pt

omalisé, les
artie commande

clonneurs 2) aux aclionneurs

3 e
o LAl

capieurs se trouvint :
f\) dans la p

pu ssance

b) dans la partie opérative ¢ entre la commandg cl la

’1) de la logique des enlrées D) de la logique des sorties ¢) de la logique des entrées ¢t
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Tout systémemgtgmaltisé fonclionne

L) en logidue gtguentielle  b) en logique combinatoire  ¢) en logique séquenticlle el
combinatoire ‘

Dars un systeme autofhatisé, la notion de séquencerient est assurde par des variables
secondaires | ' e
“a) faux: b b) vral  ¢) nia) i b)
‘La mémoire de 'automate est cohgiftude de
) cing zones  b) quatre zones '--L) lrois zones 5

I\.b enlrées ¢f surties 2 an autoiiaie Py minable peuyent élee
i .a) Analogiques  b) Tout Ou Rien
Le logiciel PL 7 estun lopiciel de simujatithg
o) Siemens  b) Télémécanique  ¢) Jucomu(ig
01 Le logiciel Step 7 est un logiciel de simulalion :
5 o) Siemens b) Téléméeanique  ¢) Jucomatic
l Dans un systeme automalisé, le eycle a
a) un bir sy b) un mot systéme

@ryles deux

utomale est conty@léspyr
¢) un mot d’élafe
, Iétat d’une ¢tape &) défing par
Ja) un bitsysteme b)) un bit d’¢lape ¢) un mot c!’u’;lhpu .
3 Dans la programmation en languge Grafeet, les séeurités sont gérées’lung;
';'._'a) le préliminaire - b) le séquentiel ¢) le postéricur
4.Dans la programmation en langage Grafeet, les récepiivités sont yr:rc:s‘ dans :
w0 a) le préliminaire L) lo ¢) le postérieur I
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I15 Dans la programmation en langage Grafeet, les sortics sont gérées dans

a) le préliminaire  .b) les 1 uentiel ¢) le postériew
L 16 Dans un b)bl&_' ¢ automatisé, les reprisey secteur sont gerdes pa
: a) le bit systéme %S0 b) le blt systeme %St ¢) les deux

]7 Dans un sy {Cme awtomatisé, 1 exéeutabililé du programme est conlrolé par
Q) fe bit me %Sz 0922 ".) le, bit sysleme %S 1)
18, Dans la programnmhon en la' gage Lraleet, le figeage des Slupes est géré par
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J1¢ bit systeme 9457 | b) e bit systine o 0522 <) le bil Sysleme 9487
19, Dang Ia Programmation en lanpape Graleet, !'mm lisation dy Gralete ¢yt géré par:
tl) le bit systéme %321 b) i bit systeme %6522 ¢) e bit 5 Sysléme %8523
20. Dans la Programmation ep langage Grafeet, la remise g z¢ro du Grafote est £éré par;
a) le bit systéme %S21 1) le bit systémic %822 c) le bit Systeme %S23
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L1 Définir les ter mes suivants : MTTE » MDT, MUT, MTT L, MTRE
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a) Que vous mppcilt, lgqgorme NF BN 13366 2

b) Decette tiorme ¢ coulefles deux cone cept
Mmaintenance,
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